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II. Vyžlovka - Intenzifikace ČOV;  PS 01  Intenzifikace ČOV; DPS 01.2  Elektročást 
     

Technické údaje 
 
1. Napěťová soustava:    3x230/400V~; 50Hz; 
 
2. Ochrana před úrazem elektrickým proudem:   

dle ČSN 33 2000-4-41 ed.2 v síti TN-C samočinným 
odpojením od zdroje 

 
3. Prostředí:     dle ČSN 33 2000-3  - uvažováno  

AA4  teplota okolí 
      AB5  atmosférické podmínky okolí 
      AC1  nadmořská výška 
      AD2  výskyt vody 
      AE3  výskyt cizích těles 

AF3  výskyt koroz. nebo znečišťujících látek 
      AG2  mechanické namáhání-ráz 

 
4. Příkon:     Instalovaný   Pi = 31,5 kW 
      Soudobý       Ps = 21,65 kW 
  
5. Měření spotřeby el. energie: Není předmětem této části PD.  

Zůstává stávající  
 
6. Stupeň dodávky el. energie:   Dle ČSN 34 1610 – 3. Stupeň 
 
 
7. Technický popis: 
 

Napájení a ovládání instalovaného technologického elektrozařízení, včetně světelných a 
zásuvkových rozvodů a rozvodů pro temperování, bude z technologického rozvaděče umístěného 
v nově zřízené místnosti obsluhy. 

Napojení technologického rozvaděče na zdroj el. energie, bude provedeno z nově osazené 
pojistkové skříně do vnější zdi objektu ČOV Vyžlovka, kabelem CYKY 4B x 25mm2, který bude 
ukončen bude na přívodních svorkách nově osazeného technologickho rozvaděče. 

Kabelové rozvody budou provedeny celoplastovými kabely CYKY a TCEKE vedenými uvnitř 
objektu  ve vkládacích lištách.  
 V technologickém rozvaděči budou na svorkovnici ukončeny vybrané provozní a poruchové 
stavy pro přenosu těchto informací do dispečerského centra provozovatele ČOV pomocí radiostanice. 
Přenášené informace  viz. níže. Přenosové zařízení bude umístěno v nově zřízené místnosti obsluhy 
ČOV. 

Ovládání technologického elektro zařízení v objektu ČOV bude pomocí místní automatiky.  
 Rozmístění technologického elektro zařízení je znázorněno na výkrese č. D.2.1.2 - 4  
Elektroinstalace - Technologická, z výkresu č. D.2.1.2 - 5  Elektroinstalace-Svozová jímka, z výkresu 
D.2.1.2 – 6  Elektroinstalace – Zabezpečení objektu, z výkresu D.2.1.2 - 7 Elektroinstalace - Stavební 
a z výkresu D.2.1.2 - 3  Situace ČOV - Venkovní kabelové rozvody. 

Vybavení technologického rozvaděče je znázorněno na výkrese č. D.2.1.2 - 8 Technologický  
rozvaděč „RH“ - Pole č. 1, z výkresu č. D.2.1.2 - 9 Technologický  rozvaděč „RH“ - Pole č. 2 a 
z výkresu č. D.2.1.2 - 10 Technologický  rozvaděč „RH“ - Pole č. 3. 
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Vybavení technologického rozvaděče včetně vývodů pro stavební elektroinstalaci  bude následující dle 
jednotlivých prostorů ČOV: 
 
Vstupní ČS  

Ve vstupní části ČS budou instalovány 2ks ponorných kalových čerpadel M1;M2   
o P = 2,- kW;   400V~; se zabudovanou tepelnou ochranou ve vinutí motoru a vlhkostní sondou proti 
průsaku vody ucpávkou čerpadla, jejíž kontakty budou zapojeny do příslušného ovládacího obvodu 
motoru. 

Ovládání čerpadel, z nichž jedno je jako 100% rezerva, bude přepínačem z technologického 
rozvaděče s možností navolit libovolné pracovní čerpadlo a dále přepínačem z technologického 
rozvaděče s volbou ručně zapnout navolené pracovní čerpadlo z technologicého rozvaděče nebo 
z místa osazení, vypnout, automaticky - místní automatika. 

Automatika čerpadel bude vybavena automatickým záskokem v případě poruchy pracovního 
čerpadla.  

Na rozvaděči bude provedena světelná signalizace chodu a poruchy čerpadel a signalizace 
přeplnění jímky. 
 Otáčky čerpadel budou řízeny pomocí frekvenčních měničů v závislosti na výšce hladiny 
v jímce snímané pomocí tenzometrického snímače hladiny. 
 
Místní automatika: 
  Navolené pracovní čerpadlo bude ovládána v závislosti na výšce hladiny ve 
vstupní kanalizační ČS snímané pomocí tenzometrického snímače hladiny. 

Chod čerpadel bude blokován proti min. hladině v jímce snímané pomocí plovákového 
spínače. 
 
 
Výstupní ČS  

Ve výstupní části ČS budou instalovány 2ks ponorných kalových čerpadel M3;M4   
o P = 2,4 kW;   400V~; se zabudovanou tepelnou ochranou ve vinutí motoru a vlhkostní sondou proti 
průsaku vody ucpávkou čerpadla, jejíž kontakty budou zapojeny do příslušného ovládacího obvodu 
motoru. 

Ovládání čerpadel, z nichž jedno je jako 100% rezerva, bude přepínačem z technologického 
rozvaděče s možností navolit libovolné pracovní čerpadlo a dále přepínačem z technologického 
rozvaděče s volbou ručně zapnout navolené pracovní čerpadlo z technologicého rozvaděče nebo 
z místa osazení, vypnout, automaticky - místní automatika. 

Automatika čerpadel bude vybavena automatickým záskokem v případě poruchy pracovního 
čerpadla.  

Na rozvaděči bude provedena světelná signalizace chodu a poruchy čerpadel a signalizace 
přeplnění jímky. 
 Otáčky čerpadel budou řízeny pomocí frekvenčních měničů v závislosti na výšce hladiny 
v jímce snímané pomocí tenzometrického snímače hladiny. 
 
Místní automatika: 
  Navolené pracovní čerpadlo bude ovládáno v závislosti na výšce hladiny ve 
výstupní kanalizační ČS snímané pomocí tenzometrického snímače hladiny. 

Chod čerpadel bude blokován proti min. hladině v jímce snímané pomocí plovákového 
spínače. 
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Hrubé předčištění 
 V prostoru hrubého předčištění budou osazeny hrubé česle s integrovaným propíráním a 
lisováním shrabků o P = 1,5kW;  400V~;  

Zařízení bude dodáno včetně technologického rozvaděče (pro účely této PD označen „R1“), 
pro který bude proveden samostatně jištěný silový přívod z hlavního technologického rozvaděče. 
Současně se silovým kabelem bude položen signalizační kabel pro přenos provozních a poruchových 
stavů z rozvaděče česlí k dalšímu zpracování.  

 
  

Dosazovací nádrž 
V nádrži bude osazeno čerpadlo vratného kalu označené M5 o P= 0,8kW; 400V~; se 

zabudovanou tepelnou ochranou vinutí motoru a vlhkostní sondou proti průsaku vody ucpávkou 
čerpadla, jejíž kontakty budou zapojeny do příslušného ovládacího obvodu motoru. 
 Ovládání čerpadla bude samostatným přepínačem umístěným na panelu rozvaděče 
„RH“ s volbou ručně zapnout – trvalý chod z panelu rozvaděče nebo z místa osazení a dále vypnuto a 
nebo automaticky v cyklu 0-4hod chod a 0-1hod klid. Přesný rozsah nastavení bude až na základě 
zkušebního provozu. 

Při ručním provozu budou otáčky každého čerpadla řízeny pomocí frekvenčních měničů a 
nastavovány budou pomocí potenciometru. 
 
 

Dále bude v nádrži bude osazeno čerpadlo přebytečného kalu označené M6 o P= 0,75kW; 
400V~; se zabudovanou tepelnou ochranou vinutí motoru a vlhkostní sondou proti průsaku vody 
ucpávkou čerpadla, jejíž kontakty budou zapojeny do příslušného ovládacího obvodu motoru. 
 Ovládání čerpadla bude samostatným přepínačem umístěným na panelu rozvaděče 
„RH“ s volbou ručně zapnout – trvalý chod z panelu rozvaděče nebo z místa osazení a dále vypnuto a 
nebo automaticky v cyklu 0-4hod chod a 0-24hod klid. Přesný rozsah nastavení bude až na základě 
zkušebního provozu. 

Při ručním provozu budou otáčky každého čerpadla řízeny pomocí frekvenčních měničů a 
nastavovány budou pomocí potenciometru. 
 
 
 
 
Svozová jímka: 

Ve svozové jímce bude instalováno 1ks ponorného kalového čerpadla M7  P = 2,2 kW;   
230V~;   

Ovládání čerpadla, bude přepínačem z technologického rozvaděče s volbou ručně zapnout  
čerpadlo z technologicého rozvaděče nebo z místa osazení, vypnout, automaticky - místní automatika. 
 
Místní automatika: 
  Čerpadlo bude ovládáno v závislosti na výšce hladiny ve svozové jímce a na výšce hladiny ve 
vstupní ČS, kam je splašková voda přečerpávána. Ve svozové jímce bude hladina snímána pomocí 
plovákových snímačů hladiny.  

Chod čerpadla bude blokován proti min. hladině v jímce snímané pomocí plovákového 
spínače a dále proti max. hladině ve vstupní ČS. 

 
Na rozvaděči bude provedena světelná signalizace chodu a poruchy čerpadla a signalizace 

přeplnění jímky. 
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Dmychárna 

Pro provzdušňování aktivační nádrže a USN zde budou v samostatné místnosti ČOV osazeny 
4ks rotačních dmychadel M8; M9; M10 a M11 o P = 2,2kW; 400V~; 

Otáčky každého dmychadla budou řízeny pomocí frekvenčního měniče. Pro provzdušnění 
aktivačních nádrží budou otáčky řízeny v závislosti na obsahu rozpuštěného O2 v příslušné aktivační 
nádrži. Při překročení max. hodnoty rozpuštěného O2 bude chod dmychadel v cyklu 0-2hod chod  
a 0-2hod klid. Přesný rozsah nastavení bude až na základě zkušebního provozu. 

 
Pro objekt USN budou nastavovány ručně a chod dmychadla bude v časovém cyklu 0-2hod 

chod a 0-2hod klid. Přesný rozsah nastavení bude až na základě zkušebního provozu. 
V případě poruchy jakéhokoliv dmychadla pro provzdušňování AN a po přenastavení 

elektroklapek budou otáčky řízeny pomocí frekvenčního měniče dle obsahu O2v AN.   
 
Dmychadlo pro USN označené „M11“ slouží zároveň jako rezerva při poruše dmychadla pro 

danou aktivační nádrž. 
 V rozvaděči bude provedena signalizace chodu a poruchy každého dmychadla. 
 

Na výtlaku dmychadel zde budou osazeny 4ks elektro klapky (1ks pro USN a 3ks pro AN). 
Označené M12; M13; M14 a M15 o P = 0,03kW; 230V~; 
 
 
Ovládání dmychadel M8; M9 a M10: 

Ovládání dmychadel bude každé samostatným přepínačem umístěným na panelu rozvaděče 
„RH“ s volbou ručně zapnout – trvalý chod z technologicého rozvaděče nebo z místa osazení, dále 
vypnuto nebo automaticky. 
 
Místní automatika:   
  V automatickém provozu je příslušné dmychadlo ovládáno v závislosti na obsahu 
rozpuštěného O2 v dané aktivační nádrži.  
 
   
Ovládání dmychadla M11: 

Ovládání dmychadla bude samostatným přepínačem umístěným na panelu rozvaděče 
„RH“ s volbou ručně zapnout – trvalý chod z technologicého rozvaděče nebo z místa osazení, dále 
vypnuto nebo automaticky. 
 
Místní automatika:   
  V automatickém provozu je chod dmychadla odvozen v cyklu cca 0 – 2hod chod a cca 0-2hod 
klid. Přesný rozsah nastavení bude určen na základě zkušebního provozu. Zároveň musí být splněna 
podmínka otevření klapky „M15“. 
 
  
Ovládání elektro klapek M12; M13; M14 a M15:   

Ovládání každé klapky bude samostatným přepínačem umístěným na panelu rozvaděče 
„RH“ s volbou ručně otevřít nebo zavřít z technologicého rozvaděče, dále vypnuto nebo automaticky. 
 
Místní automatika: 

Ovládání každé elektro klapky bude pomocí samostatného přepínače s volbou ručně otevřít, 
zavřít nebo stop z technologického rozvaděče, vypnuto nebo automaticky.  

V automatickém provozu je od chodu dmychadla „M11“ otevřena elektro klapka „M15“ na 
výtlaku vzduchu do USN. Při poruše dmychadla „M8“ nebo „M9“ a nebo „M10“ klapka „M15“ zavírá 
a otvírá příslušná elektro klapka „M12“ nebo „M13“ a nebo „M14“ pro danou aktivační nádrž. 

V rozvaděči bude provedena signalizace otevření, zavření a poruchy každé elektro klapky. 
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USN 

V každé nádrži bude osazeno jedno čerpadlo odsazené vody M16 a M17 o P = 1,15 kW; 
230V~;  s vlastním plovákovým spínačem 

 Ovládání každého čerpadla bude samostatným přepínačem umístěným na panelu rozvaděče 
„RH“ s volbou ručně zapnout – trvalý chod z rozvaděče „RH“ nebo z místa osazení a vypnuto. 

V rozvaděči bude provedena signalizace chodu a poruchy čerpadla. 
 
 
 Odvodnění kalů 

Pro odvodnění kalu zde bude osazen dehydrátor o P = 1,1kW;  400V~;  
Zařízení bude dodáno včetně technologického rozvaděče (pro účely této PD označen „R2“), 

pro který bude proveden samostatně jištěný silový přívod z hlavního technologického rozvaděče. 
Současně se silovým kabelem bude položen signalizační kabel pro přenos provozních a poruchových 
stavů z rozvaděče dehydrátoru k dalšímu zpracování.  
 

Součástí dehydrátoru zde bude osazeno čerpadlo kalu na dehydrátor M18 o P = 1,1 kW; 
230V~;  s vlastním plovákovým spínačem, které bude napájeno a ovládáno z rozvaděče dehydrátoru.  

 
Součástí dehydrátoru zde bude dále osazen šnekový dopravník kalu s vyhřívanou vnější částí 

o P = 2,-/0,8kW; 400/230V~;  který bude napájen a ovládán z rozvaděče dehydrátoru 
 

Součástí dehydrátoru bude dále osazena stanice pro přípravu flokulantu, včetně dávkovacího 
čerpadla M19 o P = 0,4kW; 230V~;  které bude napájeno a ovládáno z rozvaděče dehydrátoru. 
 
 
Chemické srážení fosforu 

Zde budou osazeny 2ks dávkovacích čerpadel M20 a M21 o P = 0,02kW; 230V~;  
Ovládání každého dávkovacího čerpadla bude samostatným přepínačem s volbou ručně 

zapnout čerpadlo z rozvaděče „RH“ nebo vypnout. V zapnutém stavu bude velikost dávky siranu 
železitého nastavena ručně.  

Chod čerpadel bude blokován proti min. hladině v nádrži koagulantu snímané pomocí 
plovákového snímače. 

 
V nádrži bude dále snímána hladina přeplnění nádrže a plnicí hladina (nutno doplnit 

koagulant) pomocí plovákových snímačů hladiny. Mezní stavy budou jednak signalizovány na 
rozvaděči a jednak přenášena po kabelu do velínu ČOV k dalšímu zpracování. 

V rozvaděči bude provedena signalizace chodu a poruchy čerpadla. 
 
 
Tlakový filtr 

Dále zde bude osazen tlakový filtr o P = 0,1kW;  230V~;  
Zařízení bude dodáno včetně technologického rozvaděče (pro účely této PD označen „R3“), pro který  
bude proveden samostatně jištěný silový přívod z hlavního technologického rozvaděče.  

Současně se silovým kabelem bude položen signalizační kabel pro přenos provozních a 
poruchových stavů z rozvaděče dehydrátoru k dalšímu zpracování.  
 
 
Odvětrání dmychárny a rozvodny 

V každé místnosti bude osazen samostatný ventilátor EV1 a EV2 o P = 0,02kW; 230V~;  
Ovládání každého ventilátoru bude samostatným přepínačem s volbou ručně zapnout čerpadlo 

z rozvaděče „RH“ nebo vypnout. V zapnutém stavu bude ventilátor ovládán od teploty v příslušné 
místnosti snímané termostatem.  
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Měření průtoku 
a) Na odtoku z ČOV 
 Na výstupu z ČOV bude rovedeno měření průtoku pomocí indukčního průtokoměru, pro 
měření průtoku. Vyhodnocovač od průtokoměru bude osazen na zdi místnosti obsluhy. 
 Kabel na propojení mezi čidlem a vyhodnocovačem bude veden v trasách s technologickými 
rozvody. Vyhodnocovač bude osazen na zdi v místnosti obsluhy. 
 
b) Na obtoku 

Na výstupu z ČOV bude umístěn „Parshallův žlab s ultrazvukovou měřící sondou, pro měření 
průtoku. Vyhodnocovač od průtokoměru bude osazen na zdi místnosti obsluhy. 
 Kabel na propojení mezi čidlem a vyhodnocovačem bude veden v trasách s technologickými 
rozvody. Vyhodnocovač bude osazen na zdi v místnosti obsluhy. 
 
c) Kal na dehydrátor 

Pro měření průtoku kalu na dehydrátor bude rovedeno měření průtoku pomocí indukčního 
průtokoměru. Vyhodnocovač od průtokoměru bude osazen na zdi místnosti obsluhy. 
 Kabel na propojení mezi čidlem a vyhodnocovačem bude veden v trasách s technologickými 
rozvody. Vyhodnocovač bude osazen na zdi v místnosti obsluhy 
 
 
Měření obsahu rozpuštěného O2 
 V každé nádrži aktivace bude osazena souprava na měření obsahu rozpuštěného O2 celkem 
3ks. Vyhodnocovač bude osazen na zdi místnosti obsluhy. 
 
 
Měření hladiny 
a) Vstupní ČS  

Ve vstupní ČS bude provedeno měření výšky hladiny pomocí tenzometrického snímače 
hladiny. 
 Dále zde bude provedeno měření blokovací hladiny pomocí plovákového snímače hladiny. 
 
b) Výstupní ČS  

Ve výstupní ČS bude provedeno měření výšky hladiny pomocí plovákových snímačů hladin. 
Budou snímány hladiny:  Zapínací; Vypínací; Blokovací; Maximální 
 
c) Svozová jímka 

Ve svozové jímce bude provedeno měření výšky hladiny pomocí plovákových snímačů hladin. 
Budou snímány hladiny:  Zapínací; Vypínací; Blokovací; Maximální 
 
d) USN 

V každé nádrži bude provedeno měření výšky hladiny pomocí plovákových snímačů hladin. 
Budou snímány hladiny:  Maximální 
 
e) Nádrž s koagulantem 

V nádrži siranu bude provedeno měření výšky hladiny pomocí plovákových snímačů hladin. 
Budou snímány hladiny:  Doplnění; Blokovací; Maximální; Průsak do mezipláště 
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II. Vyžlovka - Intenzifikace ČOV  
Automatický systém řízení, signalizace a měření  
      

Technické údaje 
 
 
1. Napěťová soustava:  3x230/400V~; 50Hz; 
 
 
2. Ochrana před úrazem elektrickým proudem:   

dle ČSN 33 2000-4-41 ed.2 v síti TN-S samočinným 
odpojením od zdroje 

 
3. Prostředí:  dle ČSN 33 2000-3   

  AA 5 – teplota okolí 
    AB 5 – atmosfer. podmínky 
    AC 1 – nadmoř. výška 
    AD 1 – výskyt vody        
    AE 1 – výskyt cizích pevných těles 
 
4. Měření spotřeby el. energie: Není předmětem této části PD.  
  
 
5. Technický popis: 
 Předmětem tohoto PS je zajištění řízení a monitorování provozu v objektu ČOV Vyžlovka. 
 V rámci tohoto provozního souboru bude zajišťována dodávka, montáž a programové 
vybavení technologického automatu, který bude monitorovat technologii v ČOV Vyžlovka.  
 Důležité provozní a poruchové stavy bude možno archivovat formou písemného protokolu. 
Návaznost mezi technologií a řídícím procesorem bude zajištěna v technologické části elektro pro 
ČOV, této dokumentace.  
 Programové vybavení průmyslového automatu bude zajišťovat sběr a zpracování 
technologických dat a dále možnost řízení ucelených celků technologie ČOV. Řízení bude umožněno 
v plně automatickém provozu nebo ručně pomocí místních deblokovacích ovládacích prvků. Dodávka 
a montáž těchto prvků bude součástí technologické elektroinstalace. 
 
 Programové vybavení průmyslového automatu bude zajišťovat následující funkce: 
- poskytování veškerých informací o stavu všech připojených zařízení, měřených veličinách  
- archivaci vybraných veličin s možností zpracování ve formě tabulek a grafů 
- vedení provozního deníku o jednotlivých úkonech obsluhy na všech dostupných úrovních ovládání 

a zásahů do systému 
- protokolární zpracování měřených průtoků 
- hlášení a archivaci poruchových stavů 
- přepnutí do ručního ovládání z automatu a následné ovládání jednotlivých zařízení 
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II. Vyžlovka - Intenzifikace ČOV  
Dálkový přenos  
 

Technické údaje 
 
1. Napěťová soustava:  3x230/400V~; 50Hz; 
 
2. Ochrana před úrazem elektrickým proudem:   

Dle ČSN 33 2000-4-41 ed.2 v síti TN-S  samočinným 
odpojením od zdroje; proudovým chráničem; 
pospojováním 

 
3. Prostředí 

Dle ČSN 33 2000-3 – uvažováno 
  AA5  teplota okolí 

      AB7  atmosférické podmín. 
      AC1  nadmořská výška 
      AD2  výskyt vody 
      AE2  výskyt cizích těles 
      AF3  výskyt korozivních nebo  

znečišťujících látek 
      AG2  mechan. namáhání-ráz 

 
4. Měření spotřeby el. energie:  
 Není předmětem této části PD.  
  
 
5. Technický popis: 
 Předmětem této části PD je zajištění bezdrátového přenosu vybraných provozních a 
poruchových stavů z ČOV Vyžlovka do objektu budoucího provozovatele kanalizací a ČOV.  

Z objektu ČOV bude pomocí podřízené radiostanice zajišťován přenos vybraných provozních 
a poruchových stavů do dispečerského centra budoucího provozovatele. 

Podřízená radiostanice bude v ČOV  umístěna v místnosti obsluhy. Součásti dodávky rdst 
bude též anténa a náhradní zdroj el. energie. 
 Anténa na objektu ČOV bude umístěna na anténním stožáru umístěném vně budovy.  
  Před zahájením zpracování realizační dokumentace, projektant elektro části doporučuje, 
vstoupit v jednání s budoucím provozovatelem, aby byl stanoven přesný typ podřizené radiostanice, 
který by byl kompaktibilní s již provozovaným zařízením provozovatele. 
 
Přenos vybraných informací z jednotlivých objektů. 

 
Z čistírny odpadních vod bude zajišťováno jen monitorování provozu tzn., že budou přenášeny 

pouze vybrané provozní a poruchové stavy, bez možnosti zásahu do ovládání provozu.  
 Budou přenášeny stavy: 
    porucha elektropohonů M1 – M21 
              ztráta napětí 

  průtok na odtoku  - plynulý stav 
   - nasčítané množství 

  průtok na obtoku  - plynulý stav 
   - nasčítané množství 

    obsah rozpuštěného O2 v aktivaci I a II a III 
    hladina ve vstupní ČS - plynulý stav 
                - max. hladina 
                - blokovací hladina 
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hladina v nádrži s koagulantem 
        - maximální hladina 
        - blokovací hladina 
         - doplnění hladiny 
    hladina v USN 

- maximální hladina 
       
    hladina ve výstupní ČS 

- max. hladina 
      - min. hladina 
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II. Vyžlovka – Intenzifikace ČOV;  
Elektronické zabezpečení 
 

Technické údaje 
 
1.    Napěťová soustava 

3x230/400V~; 50Hz; 
 

2.    Ochrana před úrazem elektrickým proudem 
Dle ČSN 33 2000-4-41 v síti TN-S  samočinným 
odpojením od zdroje; proudovým chráničem; 
pospojováním 

 
3.    Prostředí 

Dle ČSN 33 2000-3 - uvažováno 
 AA5  teplota okolí 

      AB7  atmosférické podmín. 
      AC1  nadmořská výška 
      AD2  výskyt vody 
      AE2  výskyt cizích těles 
      AF3  výskyt korozivních nebo  

          znečišťujících látek 
      AG2  mechan. namáhání-ráz 

 
4.    Měření spotřeby el. energie 

Není předmětem této části PD.  
 
 
5. Technický popis – Zabezpečení objektu 
 
 V rámci technologické elektroinstalace bude v objektu „ČOV“ provedeno zabezpečení objektu 
proti neoprávněnému vstupu.  
 V objektu ČOV v místnosti rozvaděče bude osazena zabezpečovací ústředna z niž budou 
napojena čidla detektoru pohybu osob, magnetického snímače otevření dveří a ovládací klávesnice. 
Tyto zabezpečovací prvky budou umístěny v prostoru vstupu do ČOV.  
 Poruchový signál při neoprávněném vstupu do objektu ČOV bude přenášen do dispečerského 
centra provozovatele kanalizace.   
 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


