Il. VyZlovka - IntenzifikaceCOV Vypracoval : Ing. J. Macha
Datum :02.2018
PS 01 Intenzifikac€OV; DPS 01.2 Elektr&ast Stupe : ZD
C. zakazky : 07517 - 330
Technicka zprava C.ptilohy : D.2.1.2-1



-1-
Il. VyZlovka - IntenzifikaceCOV; PS 01 Intenzifikac€OV; DPS 01.2 Elektrést

Technické Udaje

1. Nagtova soustava: 3x230/400V~; 50Hz;

2. Ochrana f&d Urazem elektrickym proudem:
dle CSN 33 2000-4-41 ed.2 v siti TN-C safitoym
odpojenim od zdroje

3. Prostedi: dleCSN 33 2000-3 - uvaZzovano
AA4 teplota okoli
AB5 atmosférické podminky okoli
AC1 nadmiska vyska
AD2 vyskyt vody
AE3 vyskyt cizichdes
AF3 vyskyt koroz. nebo zgitujicich latek
AG2 mechanické naméhani-raz

4. Kikon: Instalovany Pi=31,5kW
Soudoby Ps = 21,65 kW

5. Mé&feni spateby el. energie: Neni gredmétem tétocasti PD.
Zastava stavajici

6. Stup# dodavky el. energie: Dle CSN 34 1610 — 3. Stupe

7. Technicky popis:

Napéjeni a ovladani instalovaného technologickdidrezaizeni, wetrg swtelnych a
zasuvkovych rozvada rozvod pro temperovani, bude z technologického rozsadimiséného
V Now ziizené mistnosti obsluhy.

Napojeni technologického rozvag na zdroj el. energie, bude provedeno Zrasazené
pojistkové sking do vrejsi zdi objektuCOV VyZlovka, kabelem CYKY 4B x 25mnktery bude
ukonten bude naffivodnich svorkach n@wsazeného technologickho rozvéel

Kabelové rozvody budou provedeny celoplastovymiekalCYKY a TCEKE vedenymi uvnit
objektu ve vkladacich listach.

V technologickém rozvadi budou na svorkovnici uk@eny vybrané provozni a poruchové
stavy pro penosu &chto informaci do disgerského centra provozovat€l®©V pomoci radiostanice.
Pfenasené informace viz. niz¢eRosove zdzeni bude umisho v no¢ ziizené mistnosti obsluhy
COVv.

Ovladani technologického elektrorizzeni v objektlCOV bude pomoci mistni automatiky.

Rozmiséni technologického elektro #aeni je znazormo na vykresé¢. D.2.1.2 - 4
Elektroinstalace - Technologicka, z vykresiD.2.1.2 - 5 Elektroinstalace-Svozova jimka, kregu
D.2.1.2 — 6 Elektroinstalace — Zabesgp®i objektu, z vykresu D.2.1.2 - 7 Elektroinstala&avebni
a z vykresu D.2.1.2 - 3 Situa@®V - Venkovni kabelové rozvody.

Vybaveni technologického rozv&g je znazoréno na vykres¢. D.2.1.2 - 8 Technologicky
rozvad¢ ,RH" - Polec. 1, z vykresi. D.2.1.2 - 9 Technologicky rozvad,RH" - Pole¢. 2 a
z vykreswé. D.2.1.2 - 10 Technologicky rozvwad,RH" - Pole¢. 3.
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Vybaveni technologického rozvad \wetrg vyvod: pro stavebni elektroinstalaci bude nasledujiei dl
jednotlivych prostai COV:

VstupniCS

Ve vstupni¢astiCS budou instalovany 2ks ponornych kalovienpadel M1;M2
o P =2,-kW; 400V~; se zabudovanou tepelnouaratu ve vinuti motoru a vihkostni sondou proti
prasaku vody ucpavkoterpadla, jejiz kontakty budou zapojeny dtslusného ovladaciho obvodu
motoru.

Ovladanicerpadel, z nichZ jedno je jako 100% rezerva, budpipadem z technologického
rozvadiée s moznosti navolit libovolné pracoweirpadlo a daleippin&gem z technologického
rozvadice s volbou ran¢ zapnout navolené pracowerpadlo z technologicého rozv&e nebo
Z mista osazeni, vypnout, automaticky - mistniraatika.

Automatikacerpadel bude vybavena automatickym zaskokeitipagt poruchy pracovniho
cerpadla.

Na rozvadci bude provedena 8telna signalizace chodu a poruatgrpadel a signalizace
pieplneni jimky.

Ot&ky cerpadel budotizeny pomoci frekvamich nenict v zavislosti na vysce hladiny
v jimce snimané pomoci tenzometrického siandadiny.

Mistni automatika:

Navolené pracovriierpadlo bude ovladana v zavislosti na vySce hladiy
vstupni kanalizéni CS snimané pomoci tenzometrického sriertaladiny.

Chodcerpadel bude blokovan proti min. hlagiwmjimce snimané pomoci plovakového
spin&e.

VystupniCS

Ve vystupni¢astiCS budou instalovany 2ks ponornych kalovyenpadel M3;M4
o P =2,4kW; 400V~; se zabudovanou tepelnouaraiu ve vinuti motoru a vihkostni sondou proti
prasaku vody ucpavkoterpadla, jejiz kontakty budou zapojeny dtslusného ovladaciho obvodu
motoru.

Ovladanicerpadel, z nichZ jedno je jako 100% rezerva, budpipadem z technologického
rozvad¢e s moznosti navolit libovolné pracoveirpadlo a daleippin&em z technologického
rozvadiée s volbou ran¢ zapnout navolené pracowerpadlo z technologicého rozv&e nebo
z mista osazeni, vypnout, automaticky - mistniraatdka.

Automatikacerpadel bude vybavena automatickym zaskokeitipagE poruchy pracovniho
cerpadla.

Na rozvadci bude provedena 8telna signalizace chodu a porucigrpadel a signalizace
preplneni jimky.

Ot&ky ¢erpadel budotizeny pomoci frekvamich nenica v zavislosti na vysce hladiny
v jimce snimané pomoci tenzometrického siandadiny.

Mistni automatika:

Navolené pracovriierpadlo bude ovladano v zavislosti na vySce hladeny
vystupni kanalizéni CS snimané pomoci tenzometrického sriertaladiny.

Chodcerpadel bude blokovan proti min. hlagimjimce snimané pomoci plovakového
spind&e.




Hrubé gediisteéni

V prostoru hrubéhorpdisténi budou osazeny hruldésle s integrovanym propiranim a
lisovanim shrabko P = 1,5kW; 400V~;

Zatizeni bude dodana:etns technologického rozvade (pro @ely této PD ozngen ,R1"),
pro ktery bude proveden samostgijigtény silovy rivod z hlavniho technologického rozvéd.
SoutasrE se silovym kabelem bude poloZen signaiiidabel pro genos provoznich a poruchovych
stavi z rozvadce cesli k dalSimu zpracovani.

Dosazovaci nadrz

V nadrzi bude osazeri@rpadlo vratného kalu oz¢ené M5 o P= 0,8kW; 400V~; se
zabudovanou tepelnou ochranou vinuti motoru a \dtrikasondou proti iisaku vody ucpavkou
cerpadla, jejiz kontakty budou zapojeny dsjusného oviadaciho obvodu motoru.

Ovladanicerpadla bude samostatnyifeping&em umisinym na panelu rozvéde
»RH" s volbou riené zapnout — trvaly chod z panelu rozé&el nebo z mista osazeni a dale vypnuto a
nebo automaticky v cyklu 0-4hod chod a 0-1hod KH@sny rozsah nastaveni bude az na zéklad
zkuSebniho provozu.

Pti ru¢nim provozu budou otky kaZzdéhaterpadlatizeny pomoci frekvamich nenica a
nastavovany budou pomoci potenciometru.

Déle bude v nadrzi bude osazeamopadlo pebyt&ného kalu ozngené M6 o P= 0,75kW;
400V~; se zabudovanou tepelnou ochranou vinuti raa@wlhkostni sondou protijgaku vody
ucpavkouierpadla, jejiz kontakty budou zapojeny disiuSného ovladaciho obvodu motoru.

Ovladanicerpadla bude samostatnyiepingem umistinym na panelu rozvéde
»RH" s volbou riené zapnout — trvaly chod z panelu rozé&el nebo z mista osazeni a dale vypnuto a
nebo automaticky v cyklu 0-4hod chod a 0-24hod. ltésny rozsah nastaveni bude aZz na zéklad
zkuSebniho provozu.

P¥i rué¢nim provozu budou otky kazdéhaerpadlatizeny pomoci frekvamich neénict a
nastavovany budou pomoci potenciometru.

Svozova jimka:
Ve svozové jimce bude instalovano 1ks ponornéhaviéhlocerpadla M7 P = 2,2 kW,

230V~
Ovladanicerpadla, budeippin&em z technologického rozv&s s volbou riéng zapnout
¢erpadlo z technologicého rozva&e nebo z mista osazeni, vypnout, automaticky ingttomatika.

Mistni automatika:

Cerpadlo bude ovladano v zavislosti na vysce hladegvozové jimce a na vysce hladiny ve
vstupniCS, kam je splaskova vodagserpavana. Ve svozové jimce bude hladina snimanagiom
plovakovych snim& hladiny.

Chodcerpadla bude blokovan proti min. hladimjimce snimané pomoci plovakového
spinae a dale proti max. hladirve vstupniCS.

Na rozvadci bude provedena 8telna signalizace chodu a porucierpadla a signalizace
preplneni jimky.
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Dmychéarna
Pro provzdusovani aktivéni nadrze a USN zde budou v samostatné mista@ti osazeny

4ks rot&nich dmychadel M8; M9; M10 a M11 o P = 2,2kW; 400V~

Ot&ky kazdého dmychadla bud#izeny pomoci frekvamiho neéni¢e. Pro provzdu&mi
aktivatnich nadrzi budou oty tizeny v zavislosti na obsahu rozpungtho O2 v fisluSné aktivani
nadrzi. Ri prekrateni max. hodnoty rozpugtého O2 bude chod dmychadel v cyklu 0-2hod chod
a 0-2hod Klid. Resny rozsah nastaveni bude az na z&kikdSebniho provozu.

Pro objekt USN budou nastavovanymé a chod dmychadla budetasovém cyklu 0-2hod
chod a 0-2hod klid. #@sny rozsah nastaveni bude az na zéktkdSebniho provozu.

V ptipact poruchy jakéhokoliv dmychadla pro provzdagani AN a po penastaveni
elektroklapek budou ot&y tizeny pomoci frekvamiho nenice dle obsahu O2v AN.

Dmychadlo pro USN oziané ,M11“ slouzi zarowvejako rezerva { poruse dmychadla pro
danou aktivani nadrz.
V rozvadii bude provedena signalizace chodu a poruchy kavdétychadla.

Na vytlaku dmychadel zde budou osazeny 4ks elékamky (1ks pro USN a 3ks pro AN).
Ozna&ené M12; M13; M14 a M15 o P = 0,03kW; 230V~;

Ovladani dmychadel M8; M9 a M10:

Ovladani dmychadel bude kazdé samostatrigpipg&em umisinym na panelu rozvade
»RH" s volbou ri&né zapnout — trvaly chod z technologicého roz¢adnebo z mista osazeni, dale
vypnuto nebo automaticky.

Mistni automatika:
V automatickém provozu jefiglusné dmychadlo ovladano v zavislosti na obsahu
rozpuséného O2 v dané aktivai nadrzi.

Ovladani dmychadla M11:

Ovladani dmychadla bude samostatnyiepina&em umistinym na panelu rozvéde
»RH" s volbou ri&né zapnout — trvaly chod z technologicého roz¢adnebo z mista osazeni, dale
vypnuto nebo automaticky.

Mistni automatika:

V automatickém provozu je chod dmychadla odvozeyklu cca 0 — 2hod chod a cca 0-2hod
klid. Presny rozsah nastaveni budéaur na zéklagizkuSebniho provozu. Zaravenusi byt splana
podminka otekeni klapky ,M15".

Ovladani elektro klapek M12; M13; M14 a M15:
Ovladani kazdé klapky bude samostatnyepina@em umistnym na panelu rozvade
,RH" s volbou riEné otewit nebo zaiit z technologicého rozvade, dale vypnuto nebo automaticky.

Mistni automatika:

Ovladani kazdé elektro klapky bude pomoci samaoéiatqfepina&e s volbou riing otewit,
zawit nebo stop z technologického rozeéel, vypnuto nebo automaticky.

V automatickém provozu je od chodu dmychadla ,Matig\fena elektro klapka ,M15" na
vytlaku vzduchu do USN.iPporuse dmychadla ,M8“ nebo ,M9* a nebo ,M10“ klegp ,M15" zavira
a otvira pislusna elektro klapka ,M12“ nebo ,M13" a nebo ,M1gro danou aktivéni nadrz.

V rozvad¢i bude provedena signalizace d&mi, zaveni a poruchy kazdé elektro klapky.
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USN

V kazdé nadrzi bude osazeno jedeopadlo odsazené vody M16 a M17 o P = 1,15 kW;
230V~; s vlastnim plovakovym spitean

Ovladani kazdéhgerpadla bude samostatnydfepingem umistnym na panelu rozvéde
»,RH" s volbou ri&né zapnout — trvaly chod z rozvae ,RH" nebo z mista osazeni a vypnuto.

V rozvadi¢i bude provedena signalizace chodu a poruehngadia.

Odvodreni kal

Pro odvod#ni kalu zde bude osazen dehydréator o P = 1,1kV@V40

Zatizeni bude dodana:etns technologického rozvade (pro @ely této PD ozngen ,R2"),
pro ktery bude proveden samostgjitény silovy givod z hlavniho technologického rozéad.
SoutasrE se silovym kabelem bude poloZen signaiiidabel pro genos provoznich a poruchovych
stawvi z rozvadcée dehydratoru k dalSimu zpracovani.

Souwasti dehydratoru zde bude osazeéaepadlo kalu na dehydrator M18 o P = 1,1 kW,
230V~; s vlastnim plovakovym spitean, které bude napajeno a ovladano z rot@dehydratoru.

Sourésti dehydratoru zde bude dale osazen Snekovy\duRrealu s vyliivanou vigjSi casti
o P = 2,-/0,8kW; 400/230V~; ktery bude napdjewvlaadan z rozvagte dehydratoru

Sourésti dehydratoru bude dale osazena stanicetfprapu flokulantu, ¥etns davkovaciho
¢erpadla M19 o P = 0,4kW; 230V~; které bude nagagnvladano z rozvade dehydratoru.

Chemicke srazeni fosforu

Zde budou osazeny 2ks davkovaaiehpadel M20 a M21 o P = 0,02kW; 230V~;

Ovladani kazdého davkovaciberpadla bude samostatnyifepingem s volbou réng
zapnouterpadlo z rozvatte ,RH" nebo vypnout. V zapnutém stavu bude velild#stky siranu
zelezitého nastavenadng.

Chodcerpadel bude blokovan proti min. hladimnédrzi koagulantu snimané pomoci
plovakového sninte.

V nadrzi bude dale snimana hladifagnéni nadrZe a plnici hladina (nutno doplnit
koagulant) pomoci plovakovych snitdahladiny. Mezni stavy budou jednak signalizovany na
rozvadgi a jednak penasena po kabelu do veli@@V k dal$imu zpracovani.

V rozvadi¢i bude provedena signalizace chodu a poruengadia.

Tlakovy filtr
Déle zde bude osazen tlakovy filtr o P = 0,1kWQ\23;

Zatizeni bude dodanaigtns technologického rozvade (pro @ely této PD ozngen ,R3"), pro ktery
bude proveden samostaiisteény silovy grivod z hlavniho technologického rozééd.

Soutasrt se silovym kabelem bude poloZen signaiidabel pro genos provoznich a
poruchovych stavz rozvadce dehydratoru k dalSimu zpracovani.

Odwtrani dmychéarny a rozvodny
V kazdé mistnosti bude osazen samostatny ventitara EV2 o P = 0,02kW; 230V~;
Ovladani kazdého ventilatoru bude samostatnkgpipa&em s volbou réné zapnouterpadlo
Z rozvadée ,RH" nebo vypnout. V zapnutém stavu bude vertilé@tviadan od teploty vifslusné
mistnosti snimané termostatem.




Méteni phtoku
a) Na odtoku £OV

Na vystupu 20V bude rovedeno &ieni patoku pomoci induniho patokomru, pro
meteni patoku. Vyhodnocovéod piitokomeru bude osazen na zdi mistnosti obsluhy.

Kabel na propojeni mezidlem a vyhodnocovgem bude veden v traséch s technologickymi
rozvody. Vyhodnocouwabude osazen na zdi v mistnosti obsluhy.

b) Na obtoku

Na vystupu 220V bude umisin ,Parshalliv Zlab s ultrazvukovou #tici sondou, pro gfeni
pratoku. Vyhodnocovaod pfitokonmeru bude osazen na zdi mistnosti obsluhy.

Kabel na propojeni mezidlem a vyhodnocovgem bude veden v traséch s technologickymi
rozvody. Vyhodnocowabude osazen na zdi v mistnosti obsluhy.

c) Kal na dehydrator

Pro nefeni patoku kalu na dehydréator bude rovedengeni pfitoku pomoci induéniho
pratokomeéru. Vyhodnocova od pfitokomeéru bude osazen na zdi mistnosti obsluhy.

Kabel na propojeni meéidlem a vyhodnocovw#em bude veden v trasach s technologickymi
rozvody. Vyhodnocowabude osazen na zdi v mistnosti obsluhy

M¢éteni obsahu rozpugtého O2
V kazdé nédrzi aktivace bude osazena soupravaitenimobsahu rozpudtého O2 celkem
3ks. Vyhodnocovébude osazen na zdi mistnosti obsluhy.

Méteni hladiny
a) VstupniCS )

Ve vstupniCS bude provedenodieni vySky hladiny pomoci tenzometrického sniena
hladiny.

Dale zde bude provedengifani blokovaci hladiny pomoci plovakového snimhladiny.

b) VystupniCS
Ve vystupniCS bude provedenodteni vysky hladiny pomoci plovakovych snithdladin.
Budou snimany hladiny: Zapinaci; Vypinaci; Blokoydlaximalni

c) Svozové jimka
Ve svozové jimce bude provedeneéiani vysky hladiny pomoci plovakovych snighdladin.
Budou snimany hladiny: Zapinaci; Vypinaci; Blokoiydaximalni

d) USN
V kazdé nadrzi bude provedenaieni vySky hladiny pomoci plovakovych snithdladin.
Budou snimany hladiny: Maximalni

e) Nadrz s koagulantem
V nadrzi siranu bude provedencim@ni vySky hladiny pomoci plovakovych snithdladin.
Budou snimany hladiny: Dopini; Blokovaci; Maximalni; Risak do mezipla&t
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Il. VyZlovka - IntenzifikaceCOV
Automaticky systéntizeni, signalizace agteni

Technické udaje

1. Nagitova soustava: 3x230/400V~; 50Hz;

2. Ochrana f&d Urazem elektrickym proudem:
dle CSN 33 2000-4-41 ed.2 v siti TN-S safitmym
odpojenim od zdroje

3. Prostedi: dleCSN 33 2000-3
AA 5 — teplota okoli
AB 5 — atmosfer. podminky
AC 1 — nadmi vySka
AD 1 - vyskyt vody
AE 1 — vyskyt cizich pevnycliles

4. Méieni spateby el. energie: Neni gredrétem tétocasti PD.

5. Technicky popis:

Predmitem tohoto PS je zajiti fizeni a monitorovani provozu v objeld®V VyZlovka.

V rdmci tohoto provozniho souboru bude z@jig&na dodavka, mont4z a programoveé
vybaveni technologického automatu, ktery bude neoowat technologii WOV VyZlovka.

DuleZité provozni a poruchové stavy bude mozno aostaity/formou pisemného protokolu.
Navaznost mezi technologiiicim procesorem bude zafi8t v technologickéasti elektro pro
COV, této dokumentace.

Programové vybaveni{myslového automatu bude zd@p¥at skér a zpracovani
technologickych dat a dale mozn#igieni ucelenych celktechnologieCOV. Rizeni bude umozmo
v pIn¢ automatickém provozu nebotng pomoci mistnich deblokovacich ovladacich pnikodavka
a montazdchto prvki bude sotiasti technologické elektroinstalace.

Programové vybavenifmyslového automatu bude z@p&at nasledujici funkce:
- poskytovani veSkerych informaci o stavu vSeiihggenych zéizeni, ngtenych velkinach
- archivaci vybranych velin s moznosti zpracovani ve fafriabulek a graf
- vedeni provozniho deniku o jednotlivych Ukonechuibsna vSech dostupnych arovnich ovladani
a zasah do systéemu
- protokolarni zpracovani grenych pfitoka
- hlaSeni a archivaci poruchovych stav
- ptepnuti do raniho ovladani z automatu a nasledné ovladani jédyat zaizeni



Il. VyZlovka - IntenzifikaceCOV
Dalkovy prenos

Technické udaje

1. Nagtova soustava: 3x230/400V~; 50Hz;

2. Ochrana f&d Urazem elektrickym proudem:
Dle CSN 33 2000-4-41 ed.2 v siti TN-S safimmym
odpojenim od zdroje; proudovym chréetin;
pospojovanim

3. Prostedi
Dle CSN 33 2000-3 — uvazovano
AA5 teplota okoli
AB7 atmosférické podmin.
AC1 nadmiska vySka
AD2 vyskyt vody
AE2 vyskyt cizichdes
AF3 vyskyt korozivnich nebo
znegistujicich latek
AG2 mechan. naméhani-raz

4. M&teni spateby el. energie:

Neni gredmétem tétotasti PD.

5. Technicky popis:

Prednetem tétocasti PD je zaji$ini bezdratovéhoipnosu vybranych provoznich a
poruchovych stavz COV Vyzlovka do objektu budouciho provozovatele Kamaai aCOV.

Z objektuCOV bude pomoci pdizené radiostanice zajdvan genos vybranych provoznich
a poruchovych stavdo dispéerského centra budouciho provozovatele.

Podizena radiostanice budeDV umistna v mistnosti obsluhy. Sedsti dodavky rdst
bude téZ anténa a nahradni zdroj el. energie.

Anténa na objekt@OV bude umisina na anténnim stozaru undfgém vigé budovy.

Pred zahajenim zpracovani reatimadokumentace, projektant elektr@sti doporduje,
vstoupit v jednani s budoucim provozovatelem, afl\stanoven pesny typ potizené radiostanice,
ktery by byl kompaktibilni s jiZ provozovanymiizenim provozovatele.

Prenos vybranych informaci z jednotlivych ohjekt

Z &istirny odpadnich vod bude zaji/dno jen monitorovani provozu tzn., Ze budéenpSeny
pouze vybrané provozni a poruchové stavy, bez nazré@sahu do ovliadani provozu.
Budou genaseny stavy:
porucha elektropohérMl — M21
ztrata na&g
pritok na odtoku - plynuly stav
- nagitané mnozstvi
pritok na obtoku - plynuly stav
- nagitané mnoZstvi
obsah rozpu&iého O2 v aktivaci l a Il a lll
hladina ve vstuprd@S - plynuly stav
- max. hladina
- blokovaci hladina
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hladina v nadrzi s koagulantem
- maximalni hladina
- blokovaci hladina
- doplgni hladiny
hladina v USN
- maximalni hladina

hladina ve vystuprd'S
- max. hladina
- min. hladina
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Il. VyZlovka — Intenzifikace OV
Elektronické zabezgeni

Technické Udaje

1. Nap@tova soustava

3x230/400V~; 50Hz;

2. Ochranaied Urazem elektrickym proudem
Dle CSN 33 2000-4-41 v siti TN-S satfionym
odpojenim od zdroje; proudovym chréen;
pospojovanim

3. Progtedi

Dle CSN 33 2000-3 - uvazovano
AAS5 teplota okoli
AB7 atmosférické podmin.
AC1 nadmiska vySka
AD2 vyskyt vody
AE2 vyskyt cizichdes
AF3 vyskyt korozivnich nebo

zneistujicich latek

AG2 mechan. namahani-raz

4. Mgteni spoateby el. energie

Neni gredmétem tétotasti PD.

5. Technicky popis — Zabezfmni objektu

V ramci technologické elektroinstalace bude v kijgCOV* provedeno zabezpeni objektu
proti neopravanému vstupu.

V objektuCOV v mistnosti rozvagte bude osazena zabezpeaci Ustedna z niz budou
napojendidla detektoru pohybu osob, magnetického stiéraeveni dvei a ovliadaci klavesnice.
Tyto zabezp&ovaci prvky budou umigty v prostoru vstupu d6OV.

Poruchovy signalipneopraviném vstupu do objekiiOV bude penasen do disperského
centra provozovatele kanalizace.



